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RC – 高尔夫球赛规则  修订于 2025.9.15 

简介：场地中有四个绿色的区域，分别放置一个高尔夫球。机器人搜索到每个绿区，找到高

尔夫球，利用一块特殊的木材（木推杆）把高尔夫球击入球洞。a 球洞，如图所示，是分值

最高的球洞。4 个绿区的位置将于赛前公布。 

组别（请参见当年比赛注册系统说明）： 

A. 初级组 

B. 高级组 

 

图 1——高尔夫球赛场地示意 

1 比赛规则 

1.1 规则 

A. 标记着 1~4 的 4 个标准的高尔夫球将被使用。修改的球是不允许的。 

B. 每局 2 分钟的比赛时间。 

C. 调试机器人前，场地中各物品的位置，机器人启动区域和启动方向将公布。 

D. 机器人一次只能击打一个球。绿区中的高尔夫球只能被击打一次。 

E. 比赛期间队伍成员不能触碰机器人。 

F. 没有基地，机器人不需要返回基地。 

G. 机器人启动时，连接线或者导线不可以超出赛台边缘，与赛台边缘相切。 

H. 机器人在运行过程中，击中赛台，不违规。 

1.2 违规 

如果出现下列违规行为，此轮结束，本轮分数为 0。 

A. 比赛期间，未经裁判允许，队伍成员触碰场地任何部分。 

B. 比赛期间，未经裁判允许，队伍成员触碰机器人。 

1.3 比赛终止 

如果出现下列情况，此轮结束，保留本轮得分，剩余比赛时间为 0。 

A. 机器人触碰球洞装置。 
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B. 机器人跌落桌面（机器人的任何部分接触地面）。 

1.4 无效推杆 

A. 高尔夫球入洞，被机器人身体部分击中，而不是被木推杆击中。 

B. 高尔夫球入洞，不是被一击，而是多击。 

如果上述情况发生，裁判必须立即宣布“无效”，并记录。裁判无需对球做任何处理，不管

球在洞里还是在其他任何地方。 

2 场地设置 

2.1 比赛场地 

实际大小约为宽 80CM×长 180CM×高 10CM 的赛台。表面为浅色。桌面的四个角是直角。

桌子被放在一个深色的台面上。图 1 是场地尺寸示意图，表 1 描述了相应的数值。 

 最小值 最大值 告知数值么？ 

d 35CM 50CM 领队会公布数值 

x 35CM 50CM 初级组调试开始前公布。 

高级组调试开始前公布。 y 5CM 10CM 

n/m 1/7 7 初级组为 1，高级组隔离后公布 

表 1 场地尺寸关键数值 

2.2 高尔夫球 

使用标准的高尔夫球，颜色可能是白色。 

2.3 绿区 

尺寸是 15CM*22CM。RGB 数值是绿色（0，120，0），高尔夫球的位置线印刷在区域里。

作为挑战的一部分，机器人必须被设计成为你能顺利通过绿区，因为绿区可能因为是未知纸

面而不平整。PDF 文件可以在网站下载。如图 3 所示。 

图 3——绿区示意 

绿纸可以在官方网站下载，建议用谷歌浏览器打开下载或者直接打印较为标准。 
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2.4 木推杆 

木推杆的实际尺寸是 1.9cm x 3.8cm x 28 cm。松木材质即可。木推杆可以稍加修改（例

如：钻孔），只要上述尺寸不改变。木推杆只能设计为击球，并且一个机器人只能配备一个

木推杆。见图 4。球杆需使用统一木推杆，如第一次参赛可在注册系统购买。 

 

图 4——木推杆 

2.5 球洞 

球洞装置是泡沫板或者亚克力制作的，厚度为 0.8CM。球洞的尺寸是 11cm*13cm。如图 5

所示。 

 

图 5——球洞 

3 机器人规格 

A. 机器人可以伸展开来，并用木推杆击球。然而，当它完全展开的时候，机器人尺寸仍然

必须小于 50CM×50CM×50CM。 

B. 重量限制：无。 

C. 任何数量的传感器/传感器类型（除非它是对人体有害）。 

D. 任何数量/类型的电机/伺服电机（多路转换器可使用）。 

E. 任何材料/机器人套件可以用于构造机器人，包括胶带，胶水，螺栓和螺母，橡胶带等 

F. 队伍 ID 标记必须安放在机器人顶上。 
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4 比赛注意事项 

A. 场地配置可能是每一轮不同。 

B. 未知因素公告后，队伍有 30-60 分钟时间进行调试。 

C. 调试时间过后，所有参赛队必须提交他们的机器人于隔离区。 

D. 在隔离期间，裁判会检查机器人的尺寸和木推杆。 

E. 严禁在本次比赛赛场上，使用任何通信设备进行远程控制机器人或与队员沟通。如果有

人看到任何可疑的活动，请立即通知就近的工作人员。 

F. 比赛过程中，每队只允许当场参赛队员在场地中。 

5 积分排名说明 

每个组别的获胜者将由 2 轮平均分决定，若分数相同按照：（1）2 轮最佳得分，（2）最高分

对应剩余的时间最多，（3）若需要，重新比赛，详见表 2 示例。 

  队

伍 

名称 

第一

轮 

得分 

第一轮 

剩余时间 

第二

轮 

得分 

第二轮 

剩余时间 

 平均 

得分 

(1)最高分 (2)最高分 

剩余时间 

排位 

队伍A 80  100 15 90 100 15 1 

队伍B 100 10 80  90 100 10 2 

队伍C 90  90  90 90  3 

表 2 积分相同情况下的排名说明 

6 特别提示 

A. 虽然尽一切努力做出一致和准确，所有比赛场地和零件的尺寸，大赛承担±0.3 厘米的

误差。 

B. 如果有的赛项是多个场地，裁判将在比赛场之间做一致性检查。 

C. 当机器人正在搜索用距离传感器搜索球洞，裁判应保持桌面至少 0.5M 的距离。 

D. 最终决定权授权于裁判长。 

7 常见问题解答 

Q1. 2 分钟比赛时间内击中球， 球于 2 分钟后入洞。它是有效的。 

Q2. 如果一个球击中另一球怎么办？比赛继续进行。 

Q3. 如果球入洞后，与洞内已有的球相撞而反弹出球洞，怎么办？比赛继续进行。由于球洞

有足够的空间容纳 4 个球，这种情况将是相当少见的。 

Q4. 如果球被击中，并且停在了另一个绿区，是否记 5 分？是的，记。 

Q5. 怎样确定球脱离了绿色区域?见下图。 
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Q6. 绿色区域 1~3 是平行的么？绿色区域将设置为尽可能平行。但也会有一些误差。 

Q7. 队伍可以使用台球或棒球的击球方式么？可以。 

Q8. 你可以添加推杆的重量么？我们只检查推杆的尺寸。 

Q9. 可以在木头上钻洞吗？可以。我们鼓励学生使用螺丝等，而不是胶水，因为我们将要求

队伍在比赛前能把推杆从机器人分离开来。 

Q10. 起始位置由机器人的中心，或者边缘确定？边缘。队伍应该选择什么是他们的机器人

的“前面”并标记它。一旦被选中并贴上标签，就不能改变。 

Q11. 是否有重新启动的机会？不，一旦开始，就不能重新启动。 

Q12. 当学生们想结束这一轮的时候，怎么办？队伍成员不能终止比赛或接近桌面抓取机器

人。只有下列情况发生时，比赛将结束： 

1) 2 分钟的时限届满 

2) 所有的 4 个球都被击打，机器人停在桌面上 

3) 机器人离开了桌子 

4) 机器人出现故障或停止移动，裁判询问队员是否结束这轮比赛 

Q13. 机器人可以使用触摸传感器启动吗？可以。 

Q14. 因为机器人沉重或它击中了桌子，导致球自行移动。我们重置球吗？比赛继续。机器

人应该被设计为不能因为移动或重力而移动球。这种情况的球将不会得到任何分数。 

Q15. 4 个球有规定的击打顺序么？任意顺序。 

Q16. 我们如何打印/准备绿色区域？当打印 PDF 时，务必选择“实际大小”。请修剪绿色区

域，丢弃白色边缘。 

Q17. 绿色区域是不是纯绿色？因为超过 30%的团队的机器人套件没有颜色传感器，我们

设置绿色颜色为深绿色（RGB，R 0，G 120，B 0）。 

Q18. 我们可以添加一个木制推杆么？不，因为裁判很难判断。 

Q19. 如规则所说，机器人必须在击球前停止下来。机器人需要停止多长时间？裁判必须判

定机器人有一个完整的停止。 

Q20. 推杆可以由制动器拉到特定位置，然后用橡皮筋来推动杆前进么？可以。然而，必须

用制动器来触发推杆。 

Q21. 我们可以用重力移动推杆和击球吗？可以。制动器需要用来设置/释放推杆。 

Q22. 能使用传感器或其他零件附加到推杆，只要推杆保持适当的尺寸吗？可以。但击打球

的接触面积必须是木质。 

Q23. 机器人的起始位置是在第四个绿色区域和桌子的末端之间么？是的。 

Q24. 机器人的方向将平行于桌子边缘么？在规则中，机器人的起始位置和方向是未知的。

Q25. 因为机器人的运动或重力，桌子摇晃导致球自主移动了。这是一个无效球吗？是。团
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队必须设计机器人轻轻地移动。 

Q26. 我们能借用气流吹动球么？不。球必须被击打移动。 

Q27. 如果一个球被合规击打，移动的球在进入球洞之前击打了另一个球，第一个球会被算

作是有效的或无效的吗？第二个球会被认为是有效的或无效的？如果第二个球移动了，然后

落进了球洞，它会被算作一个有效的在洞里的球吗？裁判只关注球洞里的球。如以下情况： 

1）第一个球是被合规击打时，两个球进洞，或任意一个球进洞，他们都是有效的。 

2）第一个球是被不合规击打时，如果第一个球进洞，无效，如果第二个进洞，无效。即，

无效球击中其他球，无论进洞与否，都视为无效球。 

Q28. 如果球被合规击中后，又被推杆或者是机器人本身触碰，合规么？不。球只能被推杆

击打一次。 

Q29. 如何确定机器人的起始位置？机器人的边缘被定义为机器人的最宽点，从上面看。包

括任何突出的部分。Z 为从桌子的边缘到机器人的边缘的尺寸。机器人的任何部分不得悬于

桌子边缘以外或者是制定尺寸线。 

Q30. 什么是不合规的“推”，什么是合规的“击打”？任何一个球被“击打”，由制动器驱

动运动的推杆所致，它是合法的，只要是单次击打。“推”是指，由机器人的身体或是没有

由制动器驱动的推杆接触所导致的行为。 

8 附加说明项： 

A. 在机器人隔离时，不允许改动机器人。 

B. 失效球进入球洞，不得分。 

C. 在绿色区域外的有效球被定义为，由于机器人的一次击打，或是另一个球的击打而离开

了绿色区域。 
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高尔夫球赛计分表 

 

队伍 ID：                              组别（划圈）：初级组   高级组 

 

一轮 

裁判项 分点 每分点分

值 

得分 

1.A 球洞内球的数量 0   1   2   3   4 22  

2.B 球洞内球的数量 0   1   2   3   4 15  

3.C 球洞内球的数量 0   1   2   3   4 10  

4.绿色区域外有效球的数量 0   1   2   3   4 5  

5.机器人在比赛结束时完好 0       1 6  

6.机器人整个过程中都在桌面上 0       1 6  

 总得分  

比赛剩余时间  

队员签字：                                  裁判签字： 

 

 

 

 

 

二轮 

裁判项 分点 每分点分

值 

得分 

1.A 球洞内球的数量 0   1   2   3   4 22  

2.B 球洞内球的数量 0   1   2   3   4 15  

3.C 球洞内球的数量 0   1   2   3   4 10  

4. 绿色区域外有效球的数量 0   1   2   3   4 5  

5.机器人在比赛结束时完好 0       1 6  

6.机器人整个过程中都在桌面上 0       1 6  

 总得分  

比赛剩余时间  

队员签字：                                  裁判签字： 


