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RC – 曲线循线赛规则 修订于 2019 年 3 月 6 日 

简介：机器人在封闭赛道有 3 次比赛机会，用时最短的 1 次作为最终成绩参与成绩排名。

循线赛分为乐高循线赛、标准循线赛、高级循线赛。每个项目均由下面 3 个组别组成。 
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1 乐高曲线循线赛规则 

组别（组别说明请参见当年比赛注册系统说明）： 

A. 初级组 

B. 高级组 

C. 成人组 

1.1  机器人要求 

1.1.1  尺寸和重量限制 

A. 机器人的最大尺寸为 30cm×30cm，可以顺利装入标准检录容器。 

B. 机器人最大重量是 3KG。 

C. 机器人在比赛前必须通过检查，如尺寸或者重量超标，最多给 5 分钟时间做结构修改，

时间到仍无法通过检录，将取消比赛资格，期间裁判员将秒表计时。 

1.1.2  机器人设备要求 

A. 机器人必须为乐高原产器件，不限制版本。 

B. 仅捆绑机器人的橡皮筋可以为第三方器件，橡皮筋不可以做其他功能使用。 

C. 乐高控制器允许用普通 5 号碱性干电池供电，但不允许改装电源结构，且禁止使用类似

14500 锂电池为代表的特殊电池供电。 

D. 裁判有权决定所有使用的部件是否被比赛允许。 

1.2  比赛规则 

1.2.1  比赛方式 

A. 比赛共 3 轮，每轮比赛所有队伍完成后，开始下一轮比赛。 

B. 比赛为电子计时，从起点出发计时器开始计时，机器人完成 1 周循线任务，再次通过起

始位置，电子计时器停止计时，比赛结束。 

C. 3 轮比赛中，用时最短的成绩，作为排名成绩。 

1.2.2  时间限制 

每支队伍最多有 3 分钟时间完成循线比赛，时间限制内没有完成比赛的队伍，成绩将记为

03:00:01。 

1.2.3  自动控制 

当机器人越过开始线后，机器人必须保持完全自主运行，否则会被取消比赛资格。机器人启

动需在起始线前方，避免触发计时器。 

1.2.4  比赛场地线路标准 

A. 循线赛场地图纸大小为宽 2.8m，长 4.5m。 

B. 场地赛道区域为白色，赛道为黑线，线宽 15mm。 

C. 赛道存在一个开始区域，并且赛道末尾有一个终止区域，赛道开始区域与终止区域为重

合区域。 
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D. 赛道线路特征： 

a. 没有十字路口（即没有交叉线） 

b. 之字形路和急转弯是可能存在的，但是两条线的临近部分的中点距离（线间距）不

少于 15cm。 

c. 线路离最近的场地边缘不少于 15cm，测量以线路的中心为准。 

d. 最小的圆弧半径为 7.5cm 

e. 可能存在大于等于 90 度的角。 

1.2.5  场地边缘 

机器人离开了场地会被取消成绩，成绩记录为 03:00:01。当它的任何轮子、腿、或运行轨

迹完全离开了场地表面（场地指赛场），即被视为离开了场地。 

1.2.6  脱线 

A. 机器人整体垂直投影脱离赛道黑线，未延赛道行驶，视为脱线，无成绩。 

B. 脱线决定判决，裁判员拥有唯一权威决定权。 

1.3  有效成绩 

机器人在全程无脱线的情况（机器人整体投影始终无脱离赛道黑线现象），全程电子计时成

绩为有效成绩。 
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2 标准曲线循线赛规则 

组别（组别说明请参见当年比赛注册系统说明）： 

A. 初级组 

B. 高级组 

C. 成人组 

2.1  机器人要求 

2.1.1  尺寸和重量限制 

A. 机器人的最大尺寸为 30cm×30cm，可以顺利装入标准检录容器。 

B. 机器人最大重量是 3KG。 

C. 机器人在比赛前必须通过检查，如尺寸或者重量超标，最多给 5 分钟时间做结构修改，

时间到仍无法通过检录，将取消比赛资格，期间裁判员将秒表计时。 

2.1.2  机器人设备要求 

不限制任何机器人设备。 

2.2  比赛规则 

2.2.1  比赛方式 

A. 比赛共 3 轮，每轮比赛需所有队伍完成后，开始下一轮比赛。 

B. 比赛为电子计时，从起点出发计时器开始计时，机器人完成 1 周循线任务，再次通过起

始位置，电子计时器停止计时，比赛结束。 

C. 3 轮比赛中，用时最短的成绩，作为排名成绩。 

2.2.2  时间限制 

每支队伍最多有 3 分钟时间完成循线比赛，时间限制内没有完成比赛的队伍，成绩将记为

03:00:01。 

2.2.3  自动控制 

当机器人越过开始线后，机器人必须保持完全自主运行，否则会被取消比赛资格。 

2.2.4  比赛场地线路标准 

A. 循线赛场地图纸大小为宽 2.8m，长 4.5m。 

B. 场地赛道区域为白色，赛道为黑线，线宽 15mm。 

C. 赛道存在一个开始区域，并且赛道末尾有一个终止区域，赛道开始区域与终止区域为重

合区域。 

D. 赛道线路特征： 

a. 没有十字路口（即没有交叉线） 

b. 之字形路和急转弯是可能存在的，但是两条线的临近部分的中点距离（线间距）不

少于 15cm。 

c. 线路离最近的场地边缘不少于 15cm，测量以线路的中心为准。 
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d. 最小的圆弧半径为 7.5cm 

e. 可能存在大于等于 90 度的角。 

2.2.5  场地边缘 

机器人离开了场地，成绩记录为 03:00:01。当它的任何轮子、腿、或运行轨迹完全离开了

场地表面（场地指赛场），即被视为离开了场地。 

2.2.6  脱线 

A. 机器人整体垂直投影脱离赛道黑线，未延赛道行驶，视为脱线，无成绩。 

B. 脱线决定判决，裁判员拥有唯一权威决定权。 

2.3  有效成绩 

机器人在全程无脱线的情况（机器人整体投影始终无脱离赛道黑线现象），全程电子计时成

绩为有效成绩。 
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3 高级曲线循线赛规则 

组别（组别说明请参见当年比赛注册系统说明）： 

A. 高级组 

B. 成人组 

3.1  机器人要求 

3.1.1  尺寸和重量限制 

A. 机器人的最大尺寸为 30cm×30cm，可以顺利装入标准检录容器。 

B. 机器人最大重量是 3KG。 

C. 机器人在比赛前必须通过检查，如尺寸或者重量超标，最多给 5 分钟时间做结构修改，

时间到仍无法通过检录，将取消比赛资格，期间裁判员将秒表计时。 

3.1.2  机器人设备要求 

不限制任何机器人设备。 

3.2  比赛规则 

3.2.1  比赛方式 

A. 比赛共 3 轮，每轮比赛需所有队伍完成后，开始下一轮比赛。 

B. 比赛为电子计时，从起点出发计时器开始计时，机器人完成 1 周循线任务，再次通过起

始位置，电子计时器停止计时，比赛结束。 

C. 3 轮比赛中，用时最短的成绩，作为排名成绩。 

3.2.2  时间限制 

每支队伍最多有 3 分钟时间完成循线比赛，时间限制内没有完成比赛的队伍，成绩将记为

03:00:01。 

3.2.3  自动控制 

当机器人越过开始线后，机器人必须保持全完自主运行，否则会被取消比赛资格。 

3.2.4  比赛场地线路标准 

A. 循线赛场地图纸大小为宽 2.8m，长 4.5m。 

B. 场地赛道区域为白色，赛道为黑线，线宽 15mm。 

C. 赛道存在一个开始区域，并且赛道末尾有一个终止区域，赛道开始区域与终止区域为重

合区域。 

D. 赛道线路特征： 

a. 没有十字路口（即没有交叉线） 

b. 之字形路和急转弯是可能存在的，但是两条线的临近部分的中点距离（线间距）不

少于 15cm。 

c. 线路离最近的场地边缘不少于 15cm，测量以线路的中心为准。 

d. 最小的圆弧半径为 7.5cm 



RobotChallenge 世界机器人盛会 

8/ 9 

 

e. 可能存在大于等于 90 度的角。 

3.2.5  场地边缘 

机器人离开了场地，成绩记录为 03:00:01。当它的任何轮子、腿、或运行轨迹完全离开了

场地表面（场地指赛场），即被视为离开了场地。 

3.2.5  脱线 

A. 机器人整体垂直投影脱离赛道黑线，未延赛道行驶，视为脱线，无成绩。 

B. 脱线决定判决，裁判员拥有唯一权威决定权。 

C. 高级循线，机器人需越过障碍物，越过障碍物期间的脱线是允许的，但是一旦绕过障碍

物，机器人没有按照运行轨迹循回赛道黑线为脱线。 

3.3  有效成绩 

机器人在全程无脱线的情况（机器人整体投影始终无脱离赛道黑线现象），全程电子计时成

绩为有效成绩。 

3.4  高级循线道具说明 

3.4.1  断线 

在线路的某处会有 10cm 的断线，中断处不会在曲线上。线路的延续会是一条笔直线的延

伸。 

3.4.2  障碍 

A. 约长 25cm x 宽 12cm x 高 6.5 cm。 

B. 机器人必须绕开这砖块后，马上回到循线赛道上完成比赛。 

3.4.3  跷跷板 

A. 跷跷板（如图 1）将被放置在黑色循线赛道的某处。 

B. 跷跷板的长度最少是 50cm。 

C. 跷跷板的轴最高点小于地面上 12cm。 

D. 黑线在跷跷板上延续。 

 

 

 

 

图 1：跷跷板 

4 声明异议 

4.1  声明异议 

A. 对于裁判的判决没有任何异议。 

B. 在比赛规则的行使时，如果有任何的不解，队伍的队长可以向裁判员提出异议。 
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5 规则的灵活性 

只要这些规则的概念和基础是被遵守的，这些规则应当足够灵活来适应选手的人数改变以及

比赛的内容。 

5 责任 

A. 参赛队伍总是对他们的机器人的安全性和他们队员或机器导致的事故负责。 

B. RobotChallenge 组委会和组委会人员不会被任何参赛队伍或他们的器械导致的事故指

控负责。 

 


